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Zatozenia, cele i opis zajec:

Doktorant zaznajomi sie z podstawowga technika rekonstrukcji 3D na podstawie wielu obrazéw uzyskanych z
réznych kierunkéw oswietlenia (Fotometria Stereo). Dogtebna analiza zostanie przeprowadzona dla powierzchni
Lamberta. Podane zostang algorytmy do rekonstrukcji w opraciu o obrazy idealne oraz zaszumione. a) problem
ksztattu z ISnienia b) 3-Zzrédtowa fotometria stereo c) dwu-zrédtowa fotometria stereo d) algorytm Leap-frog do
rekonstrukcji powierzchni dla obrazéw z szumem

Forma dydaktyczna, liczba godzin:

Cwiczenia, 10 h

Metody dydaktyczne:

Cwiczenia

Efekty uczenia sie

WIEDZA - doktorant po zrealizowaniu zajec
zna i rozumie:

UMIEJETNOSCI - doktorant po zrealizowaniu zaje¢
potrafi:

KOMPETENCIJE - doktorant po zrealizowaniu zajec¢
jest gotowy do:

W zakresie umozliwiajagcym rewizje istniejacych
paradygmatéw w dziedzinie/w dyscyplinie — $wiatowy
dorobek, zbierajacy podstawy teoretyczne oraz ogélne i
wybrane szczegétowe zagadnienia

Dokonywac krytycznej oceny wynikdw badan naukowych
i dziatalnosci eksperckiej oraz ich wktadu w rozwadj
wiedzy dziedziny/dyscypliny

Krytycznej oceny dorobku reprezentowanej
dziedziny/dyscypliny

Gtéwne tendencje rozwojowe w dziedzinie/w dyscyplinie

Uznawania wiedzy w rozwigzywaniu probleméw
poznawczych i praktycznych charakterystycznych dla
obszaru badan (dziedziny/dyscypliny) oraz w ujeciu
interdyscyplinarnym

Podtrzymywania etosu srodowiska naukowego i
prowadzenia niezaleznej pracy badawczej

Sposob weryfikacji efektow uczenia sie:

test

Forma dokumentacji osigganych efetéw uczenia sie:

wyniki testow + ich rozwigzania ztozone przez studentow

Elementy i wagi oceny koricowej:

test 100%

Miejsce realizacji zajec:

SGGW - IIT

Literatura podstawowa i literatura uzupetniajaca

Literatura podstawowa: Robot Vision, B. Horn MIT, 1986.
Literatura uzupetniajgca: Introductory Techniques for 3-D

computer Vision, E. Trucco, A. Verri, Prentice Hall, 1998.

Uwagi:

Szacunkowa liczba godzin pracy doktoranta niezbedna dla osiagniecia zaktadanych efektéw uczenia sie: 10
Odniesienie efektow uczenia sie do charakterystyk drugiego stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji (poziom kwalifikacji 8):
Symbol efektu: Efekty uczenia sie: 8 poziom PRK
W zakresie umozliwiajagcym rewizje istniejacych paradygmatéw w dziedzinie/w dyscyplinie — $wiatowy dorobek,
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zbierajacy podstawy teoretyczne oraz ogdlne i wybrane szczegétowe zagadnienia
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Dokonywac krytycznej oceny wynikdw badarn naukowych i dziatalnosci eksperckiej oraz ich wktadu w rozwdj wiedzy
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dziedziny/dyscypliny
SD1_KKO1 Krytycznej oceny dorobku reprezentowanej dziedziny/dyscypliny P8S_KK
Uznawania wiedzy w rozwigzywaniu problemdéw poznawczych i praktycznych charakterystycznych dla obszaru
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- badan (dziedziny/dyscypliny) oraz w ujeciu interdyscyplinarnym -
SD1_KKO08 Podtrzymywania etosu srodowiska naukowego i prowadzenia niezaleznej pracy badawczej P8S_KR




